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動作・回転解析用 F/Vコンバータ

Mighty ２機種

回転解析はココリサーチの登録商標です
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ココリサーチ株式会社

２ch同期の速度詳密比較を可能に････
　　そのほか、使いやすさに留意しました

姉妹品

動作・回転解析をきわめる

KAZ-Mighty   2主な仕様

HS-TACⅡ  
2ch 高速トルク－アナログ変換器

KAZ-740P
小型F/Vコンバータ

TDP-49シリーズ　ユニバーサル回転・速度計
SPD-4801　　　  速度／積算計［切替式］

可逆計測機能付

  KAZ-Mighty
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QP-3X
パルス発生器

 
 

ペリオマチック™方式（周期計測方式）
SPEED（速度）/⊿F（偏差）/⊿F AUTO（偏差自動追従）

 
0.23Hz ～ 250kHz（分周使用時　上限約3MHz）

±1～±125kHz（AUTOモードも同じ）
中心周波数平均化法： SIMPLE / MOVING
平均化時間：100ms / 200ms / 500ms

トリガレベル0～9.99V　およびゼロクロス（AC） 
400 / 200 / 100 / 50 mV p-p

プルダウン時10kΩ　+5Vプルアップ時6kΩ
±80 V

0.2µs以上（L , H共）トリガ方向選択可
DC / AC

35Hz（-3dB , 6dB/oct.）
無し / 100kHz / 15kHz / 1.5kHz 4種（-3dB,-6dB/oct.）

BNCコネクタ, D-sub 15pin（内部短絡）

ラインレシーバ（26C32）
± 200mV
無し/ 330Ω

± 7V
0.2µs以上（L , H共）トリガ方向：立ち下がり

D-sub 15pin
+5V 150mA / +12V 100mA （同時使用不可）

1～255 （ハードウエア分周）

16×2文字ドットキャラクタLCD（バックライトつき） 
7桁 （極性、測定値5桁、小数点）
リーディングゼロサプレス
0.1s ～ 2.0s（0.1s刻み）
0.001% ± 1digit @ 23℃

2.08ns（480MHz）
1周期+6µs以下（出力90％応答）

1入力パルス毎または1／2／5／10／20／50／100／200／500ms
1ms

1パルス応答設定時　1～100回
時間平均応答時　1～100回（1ms更新時）

5段階（ダイナミック予測™  SPEEDモードのみ）

 
 　

各レンジ　1/50000 以下
0～10V / 0～5V / 1～5V / ±5V / ±10V / 4～20mA

+100%  / 0  / -100% 
±200ppm / ℃ 以下

± 0.05%フルスケール以下 @23℃
±0.01% 以下

4.7kΩ以上（電圧出力）、510Ω以下（電流出力）
±200mV / ±200µA

6.25ns（160MHz）

測定値出力、設定値読み込み、および書き込み

1/2/5/10/20/50/100/200/500/1000ms
CAN　2.0B 準拠

1M/500k/250k/200k/125k/100k/50k/25k/20kbps
Little endian / Big endian

11bit / 29bit
無し / 120Ω

10/20/50/100/200/500/1000ms
調歩同期式

ボーレート　9.6/19.2/38.4/57.6/115.2kbps
スタートビット 1bit　ストップビット 1bit
データ長 8bit　パリティビット 無し　

通信コード　ASCII

DC12V～ 24V 最大許容範囲 DC 9V ～30V
18 VA 以下

8点　不揮発性メモリ（EEPROM)
センサ電源・信号入出力／電源入力

218 W × 218 D × 57 H mm（突起物含む）
0℃～+40℃/85%RH以下（但し、結露無き事）

-10℃～+60℃/85%RH以下（但し、結露無き事）
腐食性ガス無き事

約1.8kg

解析用2chF/Vコンバータ
KAZ-Mighty2

A/B相 可逆2ch および 単相2ch

2個のBNCコネクタ（各チャネルに1個ずつ）
コンパレータ設定（上限、下限など）2組

解析用F/Vコンバータ
KAZ-Mighty

A/B相 可逆 および 単相

BNCコネクタ
コンパレータ設定（上限、下限など）

名称
型式
測定方式
測定モード
【入力部】
入力ポート
入力周波数範囲
計測可能偏差
⊿F AUTOの内容

①汎用入力信号
入力信号形態
入力感度
入力抵抗
入力耐電圧
入力パルス
入力結合
AC結合周波数特性
ローパスフィルタ
入力コネクタ
②ラインドライバ入力
入力方式
入力感度
終端抵抗
入力耐電圧
入力パルス
入力コネクタ
センサ電源
入力分周
【表示部】
表示器
表示桁数
ゼロ表示
表示更新時間
周波数表示精度
【アナログ演算部】
計測分解能
演算応答（1パルス応答時）
出力更新時間
⊿F AUTOでの計測時
移動平均
時間平均設定時
オートゼロ
【アナログ出力部】
アナログ出力ポート
コンパレータ
出力分解能
出力レンジ
キャリブレーション出力
温度変動
出力精度
リニアリティ
負荷抵抗
出力ゼロ調整範囲
【デジタル出力演算部】
測定分解能
【通信関連】
通信データ
CAN通信部
出力更新時間
規格
通信速度
データフォーマット
ID長
終端抵抗　　

RS-232C 通信部　　　
出力更新時間
通信方式
通信パラメータ

【一般事項】
定格電源電圧
消費電力
設定値記憶
アイソレーション
外形寸法
使用温湿度範囲
保存温湿度範囲
使用周囲雰囲気
質量



IMG/FDP/RFPシリーズ

ラインドライバ
LDシリーズ


